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Przedmiar robot

Nr Opis robot Jm llos¢
Kosztorys inwestorski

1 Przebudowa kabli

1.1 |Odkopanie kabla wypetnionego w rowie kablowym wykonanym recznie, grunt kategorii IV, kabel o $rednicy do 30 mm, 1 kabel m 70
1.2 |Uktadanie kabla wypetnionego w rowie kablowym wykonanym recznie, grunt kategorii IV, kabel o $rednicy do 30 mm, 1 kabel m 70
1.3 |Uktadanie kabla wypetnionego w rowie kablowym wykonanym recznie, kolejny kabel XzTKMXpw 2x2x0,6 m 30
1.4 |Pomiary koncowe pradem statym, kabel XzTKMXpw 5x4x0,6 odcinek 1
1.5 |Pomiary koncowe pradem statym, kabel XzTKMXpw 2x2x0,6 odcinek 2
2  |Zabezpieczenie infrastruktury

2.1 |Zabezpieczenie infrastruktury. Budowa obiektéw podziemnych z rury ochronne dwudzielne. m 94




