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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
DM-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przebudows przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany prostokatny w

ciggu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowia jeden z dokumentéw przetargowych i kontraktowych stosowany przy
zleceniu i realizacji przedsigwzigcia inwestycyjnego wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla poszczegdlnych asortymentow
robdt i obejmuja Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne (SST):

1.4. Okres$lenia podstawowe

Wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Aprobata techniczna

1.4.2. Budowla drogowa

1.4.3. Certyfikat zgodnosci

1.4.4. Deklaracja zgodnosci

1.4.5. Droga

1.4.6. Dziennik Budowy

1.4.7. Inzynier Nadzoru

1.4.8. Inwestor

1.4.9. Jezdnia
1.4.10. Kierownik budowy

Dokument  stwierdzajacy  przydatnos¢  wyrobu do  stosowania
w budownictwie, w odniesieniu do wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
PN Iub wyrobow, ktére réznig si¢ istotnie od wtasciwosci okreslonych w
PN.

Obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czg$¢ stanowigca odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, plac,
wezel).

Dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji, wykazujacy, ze
zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany
wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okre$long norma lub wiasciwymi
przepisami prawnymi.

Oswiadczenie  producenta,  stwierdzajace na  jego  wylaczna
odpowiedzialnos¢, ze wyrdb, proces wytworczy lub ustuga sa zgodne
z okreslong normg lub innym dokumentem normatywnym. Deklaracja
powinna by¢ zgodna z wymaganiami PN.

Wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi
z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, Stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen
i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

Pisemnie upowazniony przedstawiciel Inwestora na budowie, upowazniony
do podejmowania decyzji dotyczacych zagadnien technicznych
i ekonomicznych tej budowy w ramach dokumentacji projektowej
przepiséw prawa budowlanego oraz umowy.

Osoba prawna lub fizyczna, ktora zlecita Wykonawcy realizacje zadania
inwestycyjnego i wystepuje jako strona zawartego w tym celu Kontraktu.
Czg$¢ korony drogi przeznaczona dla ruchu pojazdow.

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.
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Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja no$na
Kontrakt

Korona drogi
Korpus drogowy
Koryto

Kosztorys ofertowy
Kosztorys $lepy

Kryteria techniczne

Laboratorium

Nawierzchnia

Niweleta

Odpowiednia blisko$¢

Pas drogowy

Pobocze

Podbudowa

Podbudowa zasadnicza

Podbudowa pomocnicza

Podtoze

Podloze ulepszone

Podwykonawca
Polecenie Inzyniera
Projektant
Przeszkoda naturalna
Przeszkoda sztuczna

Rejestr obmiarow

Uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Cze$¢ obiektu oparta na fundamencie, tworzaca ustr6] niosacy dla
przeniesienia ruchu kotowego i pieszego.

Pisemna umowa miedzy Inwestorem, a Wykonawca, spisana w celu
realizacji zadania inwestycyjnego, okreslajaca prawa i obowiazki obu stron.
Jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielagcymi jezdnig.

Nasyp lun ta cz¢§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.

Element uformowany w korpusie drogowym w celu ufoZzenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

Wyceniony kosztorys §lepy.

Wykaz robot wraz z podaniem ich iloSci (Przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Zestaw Wymagan, stanowiacy podstawe certyfikacji wyrobow budowlanych
na znak bezpieczenstwa.

Drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob
zwigzanych z oceng jako$ci materialdw oraz robot.

Warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki
do ruchu.

Wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
Wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy moze
rébwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych 1ludzi 1 $rodowisko przed uciazliwoSciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdow, umieszczania urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania
do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

Dolna czgé¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej lub
pomocniczej.

Gorna czgs¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w  konstrukcji
nawierzchni. Moze si¢ ona sktada¢ z jednej lub dwoch warstw.

Dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub
odcinajaca.

Grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod powierzchnig do glebokosci
przemarzania.

Goérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni.

Osoba fizyczna lub prawna, ktorej Wykonawca powierzyt realizacjg czesci
zadania inwestycyjnego.

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera Nadzoru w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna be¢daca autorem projektu.

Element $§rodowiska naturalnego, stanowigCy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, np. dolina, bagno, rzeka itp.

Dzieto ludzkie stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
np. droga, kolej, rurociag.

Akceptowany przez Inzyniera Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera
Nadzoru.



1.4.37. Rekultywacja Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie wykonywania zadania budowlanego.

1.4.38. Rysunki Cze$¢  dokumentacji  Projektowej,  ktora  wskazuje  lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu i przedmiotu robot.
1.4.39. Rysunki robocze Rysunki (plany) rusztowan, szalunkow, plany giecia stali zbrojeniowej lub

inne dodatkowe plany, ktére Wykonawca powinien przedtozy¢ Inwestorowi
do zatwierdzenia przed rozpoczgciem robot.

1.4.40. Specyfikacje Zbior przepisdéw i wymagan uzupetniajacych, opracowanych dla realizacji
zadania inwestycyjnego lub jego elementu.

1.4.41. Sprzet Wszystkie maszyny, $rodki transportu i inny drobny sprzet z urzadzeniami
do konserwacji i obstugi, potrzebne dla prawidlowego prowadzenia
budowy.

1.4.42. Slepy kosztorys Wykaz robdt wraz z podaniem ich ilo$ci (przedmiarem)w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.43. Teren budowy Teren przekazany czasowo Wykonawcy, przez Inwestora dla wykonania
zadania inwestycyjnego.

1.4.44. Wyr6b budowlany Material decydujacy o bezpieczenstwie, jakosci i trwalosci obiektow

budowlanych, dopuszczony do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi.

1.4.45. Wymagania podstawowe Wymagania podstawowe dla wyrobéw dopuszczonych do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictwie stanowia: bezpieczenstwo
konstrukcji, bezpieczenistwo pozarowe, bezpieczenstwo uzytkowania,
odpowiednie warunki higieniczne i zdrowotne oraz ochrona $rodowiska,
ochrona przed hatasem i drganiami, oszczgdno$é energii i odpowiednia
izolacyjnos¢ cieplna przegrod.

1.4.46. Wykonawca Osoba prawna lub fizyczna, ktéra zostala przez Inwestora wybrana do
realizacji zadania inwestycyjnego.

1.4.47. Wystapienie Zwrocenie si¢ Wykonawcy do Inwestora na pisSmie w sprawie zwigzanej
z realizacjg zadania inwestycyjnego.

1.4.48. Zadanie budowlane Cze$¢  przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé

konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spehienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robot zwiazanych z budowa, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementow.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.
1.5. 1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtéwnych obiektu oraz
reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5. 2. Dokumentacja Projektowa
PROJEKT WYKONAWCZY OBEJMUJACY:

- Projekt budowlany
Nie przewiduje si¢ wykonywania dodatkowych rysunkow, nie mniej jednak, jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢
koniecznym uzupelnienie zatwierdzonej przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej, wowczas Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki na wiasny koszt i w 3 egzemplarzach przedlozy je Inzynierowi do akceptacji, a Inwestorowi do
zatwierdzenia.
1.5. 3. Zgodnos¢ robdt z Dokumentacja Projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig czgs¢
Umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.
Dopuszcza si¢ tylko takie odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji, ktore nie naruszaja postanowien polskich norm, a sa
uzasadnione technicznie i uzgadniane z projektantem oraz sa udokumentowane zapisem dokonanym w Dzienniku Budowy
potwierdzonym przez nadzor inwestorski.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiagzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona
w,,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ blgedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktoéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznos$ci, opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone wyroby (materiaty) budowlane winny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
i SST. Dane okreslone w dokumentacji Projektowej i SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okres§lonego przedziatu tolerancji.



Cechy wyrobéw (materiatdw) budowlanych i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca
jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5. 4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, por¢cze, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wliczone w ceng umowng.

1.5. 5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy o ochronie §rodowiska.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

1. Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j.

2. Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
a) lokalizacje: baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,
b)  $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

1. zanieczyszczeniem zbiornikow i cieckow wodnych substancjami toksycznymi

2. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

3. mozliwoscia powstania pozaru
1.5. 6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bgdg sktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem, wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Wyroby i materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wieckszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okre$lajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na $§rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$é zanika
( np. materiaty pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych
organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.
1.5.8.0chrona witasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wladz, bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Jezeli w trakcie wykonywania robot stwierdzono urzadzenia podziemne nie wystgpujace w Dokumentacji Technicznej
(instalacje wodociggowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe, telekomunikacyjne i elektryczne), oraz niewybuchy i inne
pozostatosci wojenne, jak rowniez znaleziska archeologiczne, wowczas roboty nalezy przerwaé, powiadomi¢ o tym
Inzyniera, a dalsze prace prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu postgpowania z instytucjami, ktore sa wiasciwymi
organami do sprawowania nad nimi nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja
by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane
wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow
i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych



wagowo fadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
InzZyniera.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez
dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenistwa publicznego.
Wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie umowne;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie wyroby (materiaty) budowlane i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera).
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
2. WYROBY BUDOWLANE
2.1. Przydatnosci wyrobu do stosowania w budownictwie
Wyroby (materiaty) budowlane muszg posiadac:

Oznakowanie znakiem budowlanym dopuszczenia wyrobu do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie

zgodnie z Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 31.07.1998 r.

2. Certyfikat na znak bezpieczenstwa w odniesieniu do wyrobow podlegajacych obowigzkowej certyfikacji na ten
znak, zgodnie z Rozporzadzeniem RM z dnia 09.11.1999 r. (Dz.U.Nr 5, poz. 53).

3. Deklaracje zgodnosci producenta zgodnie z Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 31.07.1998 r., stwierdzajaca na jego
wylaczng odpowiedzialnos¢, ze wyrdb, proces wytworczy lub ushuga sg zgodne z normg lub innym dokumentem
normatywnym — deklaracja powinna by¢ zgodna z wymaganiami Polskiej Normy lub Aprobata Techniczna.

Obowigzek znakowania znakiem dopuszczenia do obrotu nie dotyczy wyrobow budowlanych, umieszczonych w wykazie
stanowigcym zalacznik do Rozporzadzenia MSWiA z dnia 24.07.1998 r. w sprawie wykazu wyroboéw budowlanych nie
majacych istotnego wptywu na spelienie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedlug
uznanych zasad sztuki budowlane;.

2.2. Zrédta uzyskania wyrobow budowlanych

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania i odpowiednie
$wiadectwa badan jakosci, do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii wyrobow (materiatdw)budowlanych
z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie wyroby (materiaty) budowlane z danego zrédia uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze wyroby (materiaty) budowlane uzyskane
z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie prowadzenia robét. Jezeli wyroby (materiaty)
budowlane z akceptowanego uprzednio Zrodla sa niejednorodne lub o niezadowalajacej jakosci Wykonawca powinien
zmieni¢ zrodto w wyroby budowlane.

2.3. Pozyskiwanie wyrobéw budowlanych miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen o wilascicieli odnosnych wiladz na pozyskanie wyrobow (materiatdow)
budowlanych z jakichkolwiek zrédet miejscowych, wlaczajac w to zrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca roboty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez
siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilos§ciowych i jako$ciowych wyroboéw (materiatow)
budowlanych z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
wyrobow (materiatdéw) budowlanych do robot.

Humus i naktad czasowo zdjgte z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy
i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialty budowlane pozyskane z wykop6éw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie mogt prowadzi¢ zadnych wykopow
w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegélnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materialow budowlanych bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.4. Inspekcja wytworni wyrobéw budowlanych

Wytwornie materiatow (wyroboéw) budowlanych moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki wyrobow (materialdw) moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli begdzie podstawa akceptacji okreslonej partii wyrobu (materiatu) pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspodtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta wyrobow (materiatow)
budowlanych w czasie przeprowadzania inspekcji,



b) Inzynier bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
wyrobow (materiatow) przeznaczonych do realizacji umowy.

2.5. Wyroby budowlane nie odpowiadajace wymaganiom
Wyroby budowlane nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy na jego koszt.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym uzyto nie zaakceptowane wyroby budowlane, Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko liczac
si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.
2.6. Przechowywanie i sktadowanie wyrobow (materialow) budowlanych
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane wyroby budowlane, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robdt oraz byly dostepne do kontroli przez
InzZyniera.
Miejsca czasowego sktadowania wyrobow budowlanych beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
2.7. Wariantowe stosowanie wyrobow budowlanych
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju wyrobu budowlanego w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
wyrobu (materiatu), albo w okresie dtuzszym, jesli b¢dzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj wyrobu (materialu) budowlanego nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé
wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé prowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$é
wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obciazefi na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bgdzie usuwal na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zamieszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONAWSTWO ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa oraz za jako$¢ zastosowanych wyrobow
(materiatdw) budowlanych i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji i technologii rob6t oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana,
jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub
wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia wyrobow (materialow) budowlanych i elementow roboét beda oparte
na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzglgdni wyniki badan materiatdbw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach wyroboéw (materiatdow) budowlanych, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakos$ci (PZJ)
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zatwierdzenia przez Zamawiajacego Programu
Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci (PZJ) winien zawieraé:

a) czes¢ ogdlng opisujaca:

e  organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

e  organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

e BHP,

e  wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczego6lnych elementow robot,

e system (sposob o procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wycigganych wnioskow zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i form¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi,

b)  cze$¢ szezegdlowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia kontrolno-pomiarowe,

e rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

e Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e sposob i procedur¢ pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

e sposob postgpowania z wyrobami (materiatami) i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakos$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt i jako$ci wyrobow (materiatow) budowlanych. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan wyrobow (materiatdéw) budowlanych oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania wyrobow (materiatdw) oraz robdt z czestotliwoScia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Minimalne
wymagania co do zakresu badaf i ich czgstotliwosci sa okre§lone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie
Z UMowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $§wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna
legalizacje¢, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociaggni¢ciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.

Jezeli niedociagnigcia te bedag tak powazne, Ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robdt badanych wyrobow (materiatdéw) budowlanych i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych wyrobow (materiatow)
budowlanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan wyrobow (materialdéw) ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych wyroboéw (materiatow), ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane wyroby (materialy) nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone
z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki podobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera.



Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w
terminie okreslonym w Programie zapewnienia jakosci.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
wyrobow (materiatow) budowlanych u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i Producenta wyrobow (materiatow) budowlanych.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnosé
wyrobow (materiatdw) budowlanych i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

Inzynier moze pobiera¢ probki wyrobow (materialdow) budowlanych i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt, jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci wyrobow (materiatdéw) i robdt z dokumentacja projektowa i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia wyroby (materiaty) budowlane, ktoére posiadaja:

1. Znak budowlany dopuszczenia wyrobu do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie zgodnie
z Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 31.07.1998 r.

2. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
Polskimi Normami i aprobatami technicznymi.

3. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg Norma Iub Aprobatg Techniczng dla wyrobdw, dla ktorych
nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa obj¢te obowiazkowa certyfikacja, jak w pkt. 2 i1 ktére spetniaja
wymogi SST.

W przypadku wyrobow (materiatow) budowlanych, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot musi posiada¢ te dokumenty, okreslajac w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek
wyroby (materiaty) budowlane, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi

i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,

z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowe. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika,

w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone

data 1 podpisem Wykonawcy oraz Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

e  date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e  date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektoweyj,

e uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

e  przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw W robotach,

e uwagi i polecenia Inzyniera,

e  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodow,

e zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

e  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

e  dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

e  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakosci wyrobow (materialtdw) budowlanych, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzit,

e wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.



Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi celem
zajecia stanowiska i podjecia decyzji. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia do realizacji.
Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do zajecia stanowiska i podjgcia stosownej decyzji,
poniewaz Projektant nie jest strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy.
2. Ksiazka obmiaréw
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiar6w wraz z ilo$ciami materialow, elementow, urzadzen itp. uzyskanych z rozbiorki oraz wbudowanych na
budowie lub przekazanych Zamawiajacemu.
3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow (wyrobow) budowlanych ,
orzeczenia o jako$ci wyrobow (materiatdw), recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét i winne by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.
4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych w punktach (1-3) nast¢pujace dokumenty:
a) Pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,
b)  Protokoty przekazania terenu budowy,
¢) Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) Protokoty odbioru robot,
e) Protokoly z narad i ustalen,
f)  Korespondencj¢ na budowie.
5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zzyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreSlat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektows i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru roboét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wedtug instrukcji
InZyniera na pi$mie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$ciag wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okres$lania ilo$ci robot i wyrobow (materialdéw) budowlanych

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.
Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci te bedg wyliczone w m® jako dlugo$é pomnozona
przez $redni przekroj.

Tlo$ci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST. Bedzie utrzymywac to
wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz obliczenia beda wykonywane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione szkicami umieszczonymi na Karcie rejestru
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiardw,
ktorego wzor zostanie uzgodniony z InZynierem.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr tych robot bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogoblnego postepu robot.

Odbiodr robot dokonuje Inzynier. Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie podzniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.1.2.  Odbidr czesciowy

Odbidr czgéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgséci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.1.3. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosSci 1 wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie Zamawiajacego.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt 8.4.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan
i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacj¢ ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot, zanikajacych
i ulegajacych zakryciu zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegodlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

e  dzienniki budowy i rejestry pomiaréw,

e  dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji

umowy,

e szczegOlowe specyfikacje techniczne,

e  recepty i ustalenia technologiczne,

e  wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z SST i PZJ,

e  deklaracje zgodnosci i certyfikaty na znak bezpieczenstwa wbudowanych wyrobow zgodnie z SST i PZJ,

e rysunki (dokumentacji) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,

gazowej, o§wietlenia, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét whascicielom urzadzen,

e  geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot na mapie syt.-wys. 1:500,

e  geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza sieci uzbrojenia terenu na mapie syt.-wys. 1:500.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior roboét z wadami trwalymi

8.5.1.  Wszelkie wady zakwalifikowane jako wady trwate musza by¢ usuniete przez Wykonawce na jego koszt

natychmiast po ich stwierdzeniu przed dokonaniem jakichkolwiek odbiorow na danym obiekcie.

8 .5.2. Za wady trwale elementéw, asortymentéw robot i kompletnych konstrukcji mostowych uwaza si¢ wszelkiego
rodzaju niezgodnosci z dokumentacjg projektowa w tym SST, ktorych nie mozna usunaé bez pogorszenia
parametrow technicznych i eksploatacyjnych obiektu.

Do wad trwatych zalicza si¢ migdzy innymi:



8.5.3.

8.5.4.
8.5.5.

8.5.6.

8.5.7.

e nie osiggniecie przez obiekt mostowy projektowanych parametrow, stwierdzone na podstawie wynikow
pomiar6w przy probnym obcigzeniu,
o  wykonanie konstrukcji ustroju niosacego lub podpér z betonu, ktory nie uzyskal wymaganej klasy
nasigkliwosci, wodoszczelnosci, mrozoodpornosci,
e wykonanie konstrukcji ze stali nie spelniajacej wymagan w zakresie wiasnosci mechanicznych,
udarnosci, sktadu chemicznego, wlasciwego rownowaznika weglowego,
e wystepowanie odchylek w zasadniczych wymiarach konstrukcji tj. rozpietosci przeset, wysokosci
i rozstawie dzwigaréw gtdéwnych, poprzecznie, podhuznie itp., wykraczajacych poza ustalone tolerancje,
e  wystepowania réznic w przekrojach: dzwigaréw glownych, poprzecznic, pretow i stgzen w dzwigarach
kratowych, ptytach pomostu itp., wykraczajacych poza ustalone tolerancje,
e zmiany w usytuowaniu w planie pali, fundamentow lub korpuséw podpdr wykraczajace poza ustalone
tolerancje,
e niezgodno$¢ wymiardéw, rzednych wysokosciowych, odchylenie od pionu lub osi korpuséw podpor lub
ich elementow wykraczajace poza ustalone tolerancje,
e wadliwe wykonanie polaczen elementow stalowych lub betonowych,
e nier6wnosci powierzchni elementéw wykraczajace poza ustalone tolerancje,
e niewlasciwy ksztalt krawedzi i ptaszczyzn elementow lub brak ich prostoliniowosci,
e niezgodne z projektem wpisanie obiektu mostowego w tras¢ drogowa w zakresie niwelety, krzywych
poziomych i przechytem.
Wady trwale stwierdza:
1. Inzynier w wyniku kontroli i badan prowadzonych:
e  w wytworniach elementow konstrukeji,
e na budowie podczas odbioru materialdw, elementow oraz robot zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu.
2.  Komisja odbioru robot po zakonczeniu robdt, w tym podczas probnego obcigzenia.
Wszelkie materiaty i wyroby z wadami trwatymi nie moga by¢ wbudowane w obiekt.
W przypadku wykrycia wad trwatych przez Inzyniera w elementach obiektéw podczas ich odbioru, wstrzymuje on
budowe do chwili powotania przez Inwestora Komisji.
Zadaniem Komisji jest ustalenie, czy stwierdzone w obiekcie wady trwale wplywaja na parametry techniczne
i eksploatacyjne obiektu mostowego, jezeli nie, to bioragc pod uwage ich zakres i wielkosci, Komisja proponuje
wysokos¢ potracen. Potracenia nie moga by¢ nizsze od 5% wartosci kosztorysowej odbieranego elementu.
W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ wad trwatych elementéw lub asortymentéw robot, ktore obnizaja
parametry techniczne lub eksploatacyjne obiektu, Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia na wiasny
koszt robot rozbiorkowych, niezbednych do odtworzenia stanu budowy, jaki miat miejsce przed rozpoczgciem nie
odebranych robot i ponowne wykonanie zakwestionowanych elementow.
Inwestor za zgoda Projektanta moze wyrazi¢ zgode na dokonanie na koszt Wykonawcy robot adaptacyjnych, ktore
doprowadza dany element lub asortyment robot do stanu, w ktdrym nie bedzie on wplywal na obnizenie
parametrow technicznych i eksploatacyjnych konstrukcji obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalong dla danej
pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa obejmuje:

robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych wyroboéw (materiatow) budowlanych wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.

11.

12.

Ustawa z dnia 07.07.1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414 z p6zn.zm.).

Zarzadzenie ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1994 r. w sprawie dziennika budowy
oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21.03.1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6zn.zm.).

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 30.05.2000 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 43, poz. 430).

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 02.03.1999 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadad
drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 63, poz. 735).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 05.08.1998 r. w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego
stosowania wyroboéw budowlanych (Dz.U.Nr 107, poz. 679).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 31.07.1998 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci
oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w
budownictwie (Dz.U.Nr 113, poz. 728).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 22.04.1998 r. w sprawie wyrobow shuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktore
moga by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci (Dz.U.Nr 55, poz.
362).

Rozporzadzenie MSWiA z dnia 24.07.1998 r. w sprawie okre$lenia wykazu wyrobow budowlanych nie majacych
istotnego wplywu na spetnienie wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych
wedhug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U.Nr 99, poz. 637).

Rozporzadzenie RM z dnia 09.11.1998 r. w sprawie wykazu wyrobow wyprodukowanych w Polsce, a
takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy, mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzacych ochronie
Iub ratowaniu zycia, zdrowia lub $rodowiska, podlegajacych obowiazkowi certyfikacji na znak bezpieczenstwa i
oznaczania tym znakiem oraz wyrobow podlegajacych obowigzkowi wystawiania przez producenta deklaracji
zgodnosci (Dz.U.Nr 5, poz. 53).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13.01.2000 r. w sprawie trybu wydawania dokumentow
dopuszczajacych do obrotu wyroby mogace stwarza¢ zagrozenie albo ktore shuza ochronie lub
ratowaniu zycia, zdrowia i srodowiska, wyprodukowane w Polsce lub pochodzace z kraju, z ktérym Polska zawarta
porozumienie w sprawie uznawania certyfikatu zgodno$ci wystawianej przez producenta oraz rodzajow tych
dokumentéw (Dz.U.Nr 5, poz. 58).

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i przemystu Materialdow budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych (Dz.U.Nr 13 z 1972 r.).



D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania robot rozbiérkowych drogowych przy przebudowie
przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany prostokatny w ciagu drogi gminnej
147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych w pkt. 1.1, jak
rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych
z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe robdt zwigzanych z rozbiorka drogi i
elementow obiektu.

Zakres robot:

e  demontaz porgczy mostowych — 0,2 t

demontaz ktadki dla pieszych — 1 szt.

mechaniczne rozebranie nawierzchni bitumicznej gr. 8 cm — 120,0 m?
mechaniczne rozebranie plyty betonowej gr. 24 cm - 10,0 m?
rozebranie taw betonowych przepustu — 8,8 m?

rozebranie chodnika z kostki betonowej wraz z kraweznikami -20,0 m?

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami oraz definicjami podanymi
w STDM.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STDMO00.00.00 ,,Wymagania ogolne”,
pkt.2.

2.2. Postepowanie z odpadami
Odpady po przesortowaniu zakwalifikowane jako nadajace si¢ do powtdrnego wykorzystania pozostaja wilasnoscia
Inwestora. Odpady nie nadajace si¢ do powtdrnego uzycia pozostaja w gestii Wykonawcy.

2.3. Ktadka dla pieszych
W celu utrzymania cigglosci robot wykona¢ ktadke dla pieszych dla pracownikéw uczestniczacych w budowie, ktora
przenies¢ z istniejacego obiektu.

3. SPRZET
Sprzet musi uzyskac¢ akceptacje Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania
wymagan jako$ciowych zostang przez Inzyniera nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Material z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Wybdr $rodka transportu zalezy od warunkow
lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen ma osie, wymiaréw tadunku i innych parametréow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych nalezy oznakowacé strefe robot i przystapi¢ do robot rozbiérkowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot polega na kompletnosci robot rozbidorkowych zgodnie z dokumentacija techniczna.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi rob6t w zalezno$ci od rozbieranego elementu sg: 1 m3, 1 m?, 1 szt., 1t.



Obmiaru dokonuje si¢ na budowie w obecnosci Inzyniera i wymaga si¢ jego akceptacji. Obmiar nie obejmuje robot nie
wykazanych w projekcie wykonawczym z wyjatkiem tych robot, ktore zaakceptowatl Inzynier. Dodatkowe roboty wykonane
bez upowaznienia Inzyniera nie moga stanowic¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STDR00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Odbioru wykonanych robot rozbiorkowych
dokonuje Inzynier po zgloszeniu robodt przez Wykonawce. Roboty poprawkowe Wykonawca dokona na wiasny koszt
w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za wykonanie robodt nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem po odbiorze robot.
Cena wykonania robdt obejmuje:

e  demontaz poreczy mostowych — 0,2 t

e  demontaz ktadki dla pieszych — 1 szt.

e mechaniczne rozebranie nawierzchni bitumicznej gr. 8 cm — 120,0 m?

e mechaniczne rozebranie ptyty betonowej gr. 24 cm - 10,0 m?

e  rozebranie taw betonowych przepustu — 8,8 m®

e rozebranie chodnika z kostki betonowej wraz z kraweznikami -20,0 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja DPT-14 o wykonywaniu odbioru robot drogowych i mostowych, realizowanych na drogach zamiejskich,
krajowych i wojewddzkich, GDDP Warszawa 1989 r. z pdzn.zm.



D.01.01.01. ODTWARZANIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktow
wysoko$ciowych przy przebudowie przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany
prostokatny w ciagu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

Zakres stosowania SST

SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania szczegbtowe dotyczace robot zwigzanych z wytyczeniem
osi mostu, dojazdow i punktow wysokosciowych na dtugosci 0,2 km.
Zakres robot:
e  zalozenie osnowy geodezyjnej,
e wyznaczenie osi przepustu i dojazdow,
e  szkice geodezyjne do obioru robdt,
e inwentaryzacja powykonawcza,
e  roboty pomiarowe — 0,2 km,

Roboty te beda wykonywane przez Wykonawce.

1.3. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi, punkty kierunkowe, poczatkowy i koncowy punkt trasy oraz poczatek i koniec
mostu

1.4.1. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
Wszystkie punkty gtoéwne i posrednie wytyczone beda z zatozonej przez Wykonawce i sprawdzonej przez Inzyniera osnowy.
1.4.2. Reper roboczy — stupek betonowy o rzgdnej 176,92 m n.p.m.

2. MATERIALY

Rodzaje materiatéw dla utrwalenia punktéw pomocniczych:
e paliki drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
e  stupki betonowe albo rury metalowe o dt. okoto 80 cm,
e naistniejacej jezdni Sruby lub prety metalowe.

3. SPRZET

Ogolne warunki dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00.”Wymagania Ogolne”.

3.1. Sprzet pomiarowy: niwelatory,tyczki, taty,tasmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gléwnych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT
Uzyte $rodki transportowe — dowolne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ustalenia og6lne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK [4-10] oraz Ogolnymi
Specyfikacjami Technicznymi:

Wykonawca zatozy osnowe sytuacyjno-wysokosciowa wzdhuz trasy, dowiaze ja do istniejacej osnowy geodezyjnej i
przekaze Inzynierowi. Punkty zatozonej osnowy muszg by¢ tak zlokalizowane, aby bezposrednio z nich istniata mozliwos$¢
wytyczenia jedng z metod geodezyjnych trasy przepusty i dojazdéow. Punkty glowne trasy i punkty posrednie musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny potozenie tych punktow. Forma i wzoér oznaczen
winny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy powinny by¢ dowigzane do zalozonej osnowy.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 100 m. Repery robocze nalezy
zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze
mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej.

5.3. Wyznaczenie osi przepustu i trasy dojazdow

Tyczenie osi nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacje Projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu osnowy, zatozonej przez Wykonawce i przekazanej Zamawiajgcemu.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 15 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w
stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm. Rzegdne punktdow osi nalezy wyznaczyé z
doktadnos$cia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.DM.00.00.00.”Wymagania Ogolne”. Kontrole jakosci prac
pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad
okreslonych w Instrukcjach i Wytycznych GUGIK [4,5,6,7,8,9,10].

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 km trasy.
Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecnosci Inzyniera budowy.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy mostu i dojazdow w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za km nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej.

Cena jednostkowa obejmuje:

e  zaloZenie osnowy geodezyjnej,
wyznaczenie o0si przepustu i dojazdow,
szkice geodezyjne do obioru robot,
inwentaryzacja powykonawcza,

roboty pomiarowe — 0,2 km,

Odpady i ubytki materialowe sg uwzglednione w cenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
BN-72/8932-01 ,,Budowle krajowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

10.2. Inne
Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK W-wa 1979 r.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK W-wa 1978 r.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK W-wa 1983 r.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe. GUGIK W-wa 1979 r.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK W-wa 1983 r.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK W-wa 1983 r.
Prawo geodezyjne i kartograficzne — 1989 r.
Specyfikacje techniczne:
- GG.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE /GDDP W-wa 1998 r./
- GG.00.11.02. Zatozenia osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obiektow mostowych
- GG.00.12.01. Pomiar wykonawczy zrealizowanych drogowych obiektow budowlanych.



D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem rurociggu
obiegowego oraz przygotowaniem wykopu pod utozenie przepustu przy przebudowie przepustu drogowego na rzece
Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany prostokatny w ciggu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robot wymienionych w pkt. 1.1.,
jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robdt
zwigzanych z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania wykopow pod nowe koryto rzeki i przepustu. Wodeg
zatrzymacé na zastawce powyzej przebudowywanego mostu.

Zakres robot obejmuje:

e roboty ziemne wykonywane mechanicznie (przyobiektowe) — 200,0 m3
e wykonanie grodzy drewniano ziemnej — 4,0 m
e ulozenie rurociggu wraz z rozebraniem — 20,0 mb

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

e rury polietylenowe

e  deski

e  kotki drewniane

e  Kkliniec

e  drut migkki

3. SPRZET

Do pompowania wody mozna zastosowac¢ iglofiltry i pompy powierzchniowe. Do utozenia rurociggu — zuraw samochodowy.
Sprzet podregczny.

Przed przystgpieniem do robot sprzet musi uzyskaé akceptacje Inspektora.

4. TRANSPORT

Wyboér srodkéw transportu oraz metod transportu musi by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii
odspajania i zaladunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajno$¢ srodkow transportowych powinna by¢ dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urobku.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglgdnieniem wymogoéw bezpieczenstwa, zarOwno w obrebie
pasa robot ziemnych, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do wykonywania wykopoéw Wykonawca jest zobowigzany do sprawdzenia zgodnosci rzgdnych terenu
z danymi wg PW.

Roboty ziemne nalezy wykona¢ do rz¢dnych okreslonych w PW. Sposob wykonania wykopoéw powinien gwarantowac ich
stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania
wykopu lub innych odstgpstw od projektu wykonawczego obcigza Wykonawce robot ziemnych.

Obok osi projektowanego przepustu przygotowac podtoze w celu utozenia rury polietylenowej stuzacej jako kanat obiegowy,
ktory po wykonaniu grodzy drewniano-ziemnej skieruje wody poza korpus prowadzenia robdt zasadniczych. Po wykonaniu
grodzy 1 przygotowaniu podtoza utozy¢ rure kanatu obiegowego. Material z rozbidrki mozna wykorzysta¢ do utwardzenia
nasypOw przepustu.

Jezeli na terenie robot ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia podziemne nie przewidziane w PW to roboty nalezy
przerwaé, powiadamiajac natychmiast Inspektora, a dalsze prace prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu postgpowania
z instytucjami sprawujacymi nadzor nad tymi urzadzeniami.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie wykonania wykopow bedzie polegato na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w projekcie wykonawczym.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:
e  odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
e  zapewnienie stateczno$ci wykopow,
e odwodnienie wykopu w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,
e doktadno$¢ wykonania wykopu /usytuowanie/.
e  prawidlowo$¢ utozenia grodzy i utozenia rurociagu obiegowego,

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robét ziemnych jest 1 m® wydobytego gruntu w stanie rodzimym i 1 mb wykonania grodzy i utozenia
rurociggu.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uzna si¢ za wykonane, jezeli wszystkie wyniki pomiarow beda zgodne z projektem wykonawczym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za jednostke obmiarowg nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot w oparciu 0 wyniki
pomiarow.
Cena obejmuje:
e roboty ziemne wykonywane mechanicznie (przyobiektowe) — 200,0 m?
e wykonanie grodzy drewniano ziemnej — 4,0 m
e ulozenie rurociggu wraz z rozebraniem — 20,0 mb

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-68/B-06050 ,,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze”.
2. BN-72/8932-01 ,,budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

10.2. Inne

Instrukcja DPT-14 o wykonywaniu odbioru robdt drogowych i mostowych, GDDP Warszawa 1989 r. z p6zn.zm.



D.04.01.01. KORYTO Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem koryta wraz
z profilowaniem i zageszczeniem podtoza gruntowego wystepujacych przy przepuscie drogowym na rzece Swiniarc

(km 12+446) na przepust prefabrykowany prostokatny w ciagu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Zakres robot obejmuje:
e mechaniczne formowanie i zageszczanie nasypu - 100,0 ms,
e plantowanie skarp i dna wykopow wykonywanych recznie — 45,0 m?,
e podsypka zwirowa (grubosci po zageszczeniu 20 cm) — 30, 0 m?,
e uloZenie izolacji z geowldkniny — 100,0 m?,
e fundament z plyt Zzelbetowych pod przepust zelbetowy — 27,0 m?,

1.4. Ogolne wymagania dotyczace jako$ci robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialow i wykonywanych robdt oraz za ich zgodnosé
z PW, SST oraz z poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
e geowldknina ,
e  piasek,
o Zwir,

e plyty zelbetowe.

3. SPRZET
Rodzaj sprzetu nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu.
Sprzet uzyty do wykonania koryta musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Wybor srodkéw transportowych w celu dowiezienia sprzetu nalezy do Wykonawcy.
Muszg one zapewni¢ bezpieczny zatadunek, transport i roztadunek sprzetu.

5. WYKONANIE ROBOT
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany.

5.1. Wykonanie koryta

Roboty mozna wykona¢ recznie bez uzycia sprzetu po akceptacji Inzyniera.

Przed przystagpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu
podioza nalezy sprawdzi¢ czy istniejgce rzedne terenu sg zgodne z projektem. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podloza. Bezposrednio po wyprofilowaniu nalezy
przystapi¢ do zageszczenia podloza. Wskaznik zageszczenia winien wynosié¢ 1¢=0,97 P.

Jezeli po wykonaniu powyzszych robot nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania
warstw podbudowy, to powinien zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, np. przez rozitozenie folii lub
w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli przygotowane podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero
po jego naturalnym osuszeniu.

5.2. UtoZzenie geowlokniny
Na dnie wykonanego i zaggszczonego koryta utozy¢ geowtdkning polietylenowa.

5.3. Wykonanie podsypki
Podsypke pod rur¢ wykona¢ z frakcji zwirowo-piaskowej 0-25 mm, grubosci 20 cm, ktéra utozy¢ na geowlokninie a
nastepnie zagesci¢ do wskaznika ID = 0,98 P.

5.4. Utozenie ptyt zelbetowych
Po wykonaniu i zageszczeniu podsypki oraz geowlokniny utozy¢ plyty zelbetowe pod przepust zelbetowy.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci robot polega na sprawdzeniu:

e szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nieréwnosci podtuzne koryta nie moga przekracza¢ 20 mm
e  ulozenia podsypki i geowtokniny

e  ulozenie plyt zelbetowych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od ww. powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do gigbokosci 10 cm, wyrdwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot jest 1 m?, 1 m3.

Obmiar polega na okre$leniu faktycznego zakresu robdt oraz obliczeniu rzeczywistych ilo§ci wbudowanych materiatow.
Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowa oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych potrzeb¢ wykonania uzgodniono
z Inzynierem budowy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru. Odbiory robdt musza by¢ dokonane zgodnie z instrukcja DP-T14 o odbiorach robét.
Przy kazdym odbiorze robdt zanikajacych nalezy potwierdzi¢ ich odbiér wpisem do Dziennika budowy.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor ustali zakres i termin wykonania robot poprawkowych, zakres i wielko$é
potracen za obnizong jakos$¢ lub poleci ponowne wykonanie robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e  mechaniczne formowanie i zageszczanie nasypu - 100,0 m3,
e  plantowanie skarp i dna wykopoéw wykonywanych recznie — 45,0 m?,
e podsypka zwirowa (grubosci po zageszczeniu 20 cm) — 30, 0 m?,
e ulozenie izolacji z geowtdkniny — 100,0 m?,
fundament z ptyt zelbetowych pod przepust Zelbetowy — 27,0 m?,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.
3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.



D.03.01.01 PRZEPUST ZELBETOWY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania przepustu zelbetowego skrzynkowego prefabrykowanego
wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza gruntowego wystepujacych przy przepuscie drogowym na rzece Swiniarc
(km 12+446) na przepust prefabrykowany prostokatny w ciagu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robot wymienionych w pkt. 1.1.,
jak réwniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji ww. robot.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczace prowadzenia robot przy przebudowie przepustu w Swietle istniejagcego mostu.
Zakres robot obejmuje:

e ulozenie przepustu zelbetowego skrzynkowego prefabrykowanego 2,0*1,0 m, dtugosci 9,0 m

e wykonanie obudowy przepustu wlotu i wylotu — 8,0 m?

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00. ,,Przepisy ogolne”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonanie przepustu wg zasad niniejszej SST sa:
e przepust skrzynkowy zamknigty — 2,0* 1,0 m, dlugosci 9,0 m (prefabrykat wykonany w wytworni z betonu min. C
35/45 i stali zgodniej z projektem konstrukcyjnym wykonanym przez wytworce)
e izolacja ochronna, papa termozgrzewalna, emulsja asfaltowa
e fundament i $cianki czotowe Zelbetowe z betonu C 25/30 pobierany z wytworni betonu
e deskowanie
Materiaty powinny posiada¢ aprobat¢ techniczng lub atest.

3. SPRZET
Przy wykonywaniu niniejszego przepustu roboty nalezy wykonywaé przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego zaakceptowanego
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych. Mozna je przewozic¢
dowolnymi $rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Prace wykonywane beda w jednym cyklu technologicznym.

Technologia wykonania:
e deskowanie, zbrojenie i betonowanie fundamentéw zgodnie z projektem (fundamenty wykona¢ na wlocie i wylocie
w celu uzyskania prawidlowego poziomu utozenia przepustu)
na utozonych wczesniej ptytach zelbetowych utozy¢ przepust skrzyniowy
gruntowanie $cian bocznych i gornej roztworem asfaltowym
izolowanie lepikiem asfaltowym
ulozenie izolacji na $ciankach bocznych, stykach i w cze$ci gornej (papa termozgrzewalna gr. 5 mm)
przykrycie gornej czesci warstwa betonu ochronnego w celu zabezpieczenia izolacji (gr. min. 4 cm)

Po ulozeniu i zaizolowania $cian przepustu wykona¢ deskowanie $cianki czolowej, w ktorej utozy¢ zbrojenie zgodnie z
projektem a nastepnie zabetonowac betonem C 25/30. Scianki wewnetrzne zaizolowac emulsja asfaltowa.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakos$ci robot polega na :
e  sprawdzeniu atestow zakupionych materialow,
e prawidlowosci wykonania podsypki zwirowe;j,
e  sprawdzeniu prefabrykatow zelbetowych po montazu zgodnie z dokumentacja projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 milm3.

W cenie uwzglednia si¢ montaz z wykonaniem niezbednych pomiarow.

Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego stanu zakresu robot oraz obliczeniu rzeczywistych, wbudowanych
materialow.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecno$ci Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z PW. SST oraz pisemnymi decyzjami Inzyniera.

Odbiér koncowy odbywa si¢ po pisemnym stwierdzeniu przez Inzyniera w Dzienniku Budowy zakonczenia robot
spelieniu wszystkich warunkow dotyczacych tych robdt zawartych w umowie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg platnosci sg ustalone obmiarem ilosci:
e ulozenie przepustu zelbetowego skrzynkowego prefabrykowanego 2,0*1,0 m, dtugosci 9,0 m
e wykonanie obudowy przepustu wlotu i wylotu — 8,0 m3

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

2. PN-68/B-06050 ,,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze”.
3. BN-72/8932-01 ,,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

4. BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospotka.

5. BN-71/B-8932-01 Zaggszczenie zasypki.

6. PN-86/B-02480 ,,Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

10.2. Inne
1. Instrukcja DPT-14 o odbiorach robot drogowych i mostowych na zamiejskich drogach publicznych, GDDP Warszawa
1989 r. z pdzn.zm.



D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nasypow przy
przebudowie przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany prostokatny w ciggu drogi
gminnej 147024 N w m. Lazyn.
1.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowiag wymagania szczegétowe dotyczace robot wymienionych w pkt. 1.1.,
jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji ww. robdt
zwigzanych.
1.3. Zakres robot objetych SST
1.3.1. Robhoty przepustu zasadniczego
Zakres robot obejmuje:

e podbudowa z kruszywa naturalnego gr. 20 cm (zasypka przepustu) — 90,0 m?,

e  zageszczanie nasypu — 90,0 m?,
utozenie warstwy podsypkowej cementowo-piaskowej gr. 9 cm pod glowice — 20,0 m?,
utozenie nawierzchni z kamienia polnego (glowice) — 20,0 m?,
umocnienie dna i skarp ptytami azurowymi — 24,0 m?,
ustawienie studzienek $ciekowych — 2 szt.
utozenie rur o $rednicy 200 mm — 10,0 mb
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-00.00.00. ,,Przepisy ogolne”.
2. MATERIALY
2.1. Ustalenia ogo6lne dotyczace gruntow
Dopuszcza si¢ wznoszenie nasypow wylacznie z gruntdw i materiatdéw przydatnych do tego celu, takich ktére spelniaja
szczegbtowe wymagania zawarte w normie BN-72/8932-01 oraz dodatkowe wymagania okre§lone w SST i sa
zaakceptowane przez Inzyniera. Akceptacja nastepuje na biezaco, w czasie trwania robdt ziemnych, na podstawie
przedktadanych przez Wykonawce wynikow badan laboratoryjnych.
Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych
materialow o ograniczonej przydatnosci, okreslonych w SST lub przez Inzyniera to wszelkie takie czeSci nasypu zostang
przez Wykonawce na jego koszt usunigte i wykonane powtornie z materialtdow odpowiednich wiasciwosciach.
Wartos¢ wskaznika réznoziarnistosci ,,U” gruntdéw uzytych do budowy nasypow, nie moze by¢ mniejsza od 5.
2.2. Materiaty: grunt zasypki przepustu — kruszywa spelniajace wymagania normy PN-S-02205:1998[34] i PN-B-

11112:1996[38], geowtdknina, kamien polny, ptyty azurowe

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktore nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
wlasciwosci gruntu zar6wno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak i tez w czasie odspajania i transportu. Winien uzyskac
akceptacje Inzyniera.
Wykonawca powinien wykonywaé roboty ziemne przy uzyciu takiego sprzetu, aby on gwarantowat przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okre$lonymi w projekcie wykonawczym.
4. TRANSPORT
Wyboér $rodkéw transportu oraz metod transportu musi by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii
odspajania i zaladunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos$¢ srodkéw transportowych powinna by¢ dostosowana do
wydajnosci sprzgtu stosowanego do wbudowania gruntu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa, zarowno w obrgbie
pasa robot ziemnych, jak i poza nim.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasypka gruntowa
Do robot, jak: zasypanie tymczasowego koryta cieku nalezy uzy¢ gruntu z wykopoéw. Natomiast do wykonania nasypu
przepustu nad rurg stalowa i korpusu drogi nalezy uzy¢ kruszywa mrozoodpornego. Wskaznik zageszczenia 1d=0,97. Miejsce
ukopu gruntu musi by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Nasypy nalezy wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym.
Nasypy powinny by¢ wykonane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore okreslono w PW,
z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych przez Inzyniera i udokumentowanych pisemnie.
Wykonawca winien uzyskaé stopien zaggszczenia nasypu =0,97.
Przed rozpoczgciem wykonywania nasypow nalezy usunaé¢ warstwe humusu ze skarp na poszerzeniu.
W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego rownomiernego 0Siadania nalezy przestrzegaé nastgpujacych zasad:

1. nasyp powinien by¢ wznoszony rownomiernie na calej szerokosci,

2. nasyp nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa co 10 cm, z gruntdéw przydatnych do budowy nasypéw. Grubos¢
warstwy w stanie luznym powinna by¢é odpowiednio dobrana w zaleznos$ci od rodzaju gruntu i sprzetu
uzywanego do zageszczenia. Przystapienie do ukladania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po
stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;j,



3. gbérng warstwe nasypu o grubosci co najmniej 0,50 m nalezy wykona¢ z gruntéw nie wysadzi nowych, o
wskazniku réznoziarnistosci ,,U”, nie mniejszym niz 5 i wskazniku wodoprzepuszczalnosci ,.k”, nie mniejszym
od 8m/dobe.

5.1.1. Wykonywanie nasypéw w czasie deszczow
Nie zezwala si¢ na wbudowanie gruntéw przewilgoconych, ktorych stan uniemozliwia osiagnigcie wymaganego wskaznika
zageszczenia. Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotnos$¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalna, tzn. jest
wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci.
W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu
niezageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie jej osuszy¢ i zagesSci¢ w czasie zaakceptowanym
przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.
5.2. Zaggszczanie gruntu
Wykonanie nasypu wykonywaé warstwami o grubosci 20 cm ze wskaznikiem zageszczenia 1d=0,97.
5.2.1. Ogoblne zasady zaggszczania gruntu
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem odpowiedniego sprzetu
dla danego rodzaju gruntu.
Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszczaé¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
5.2.2. Grubos$¢ warstwy
Grubos¢ warstwy poddana zageszczeniu powinna uwzglednia¢ wspotczynnik spulchnienia gruntu oraz zalozonej grubosci
warstwy po osiggni¢ciu wymaganego zaggszczenia.
5.2.3. Wilgotno$¢ gruntu
Wilgotno$é gruntu w czasie zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja £ 20% jej wartoéci. Jezeli
wilgotno$¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 20% jej wartosci to wilgotno§¢ gruntu nalezy
zwickszy¢ przez dodanie wody. Jezeli wilgotno$¢ jest wyzsza od wilgotno$ci optymalnej o ponad 20% to nalezy grunt
osuszy¢, a sposOb osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wilgotnosé¢
naturalna odspajanego gruntu, przewidzianego do wbudowania w nasyp jest zblizona do optymalnej to Wykonawca powinien
taki grunt wbudowac bezzwlocznie, nie dopuszczajac do zmiany wilgotnosci gruntu.
5.3. Umocnienie skarp bocznych
U podstawy skarp bocznych wlotu i wylotu utozy¢ kamien polny na zaprawie cementowo-piaskowej
Skarpy nad prefabrykatami umocnié¢ brukiem kamiennym na podsypce cementowo-piaskowe;j.
5.4. Umocnienie dna wlotu i wylotu
Dno wlotu i wylotu umocni¢ ptytami azurowymi.
5.5. Ustawienie studzienek sciekowych
Studzienki $ciekowe ustawi¢ zgodnie z PW. Odprowadzenie wody za pomoca rur PCV na skarpy boczne.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola obejmuje:
e  prawidlowo$¢ wykonania zgodnie z projektem zasypki piaskowej i stopien jego zaggszczenia,
e ulozenie geowldkniny,
e wykonanie gtowic na wlocie i wylocie,
e umocnienie skarp bocznych wlotu i wylotu.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jes 1 m?.
Catkowita objetos¢ nasypdw bedzie obliczona z przekrojow poprzecznych PW.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uzna si¢ za wykonane, jezeli wszystkie wyniki pomiarow beda zgodne z PW i SST. W przypadku stwierdzenia wad
Inzynier ustali zakres robot poprawkowych lub poleci rozbidrke wykonanych elementow robot i ponowne ich wykonanie wg
zasad okreslonych w niniejszej SST.
Roboty poprawkowe lub rozebranie i ponowne wykonanie robdt Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
uzgodnionym z Inzynierem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych, zgodnie z obmiarem i oceny jakosci robot w oparciu o
wyniki pomiarow.
Zakres robot obejmuje:
e podbudowa z kruszywa naturalnego gr. 20 cm (zasypka przepustu) — 90,0 m?,
zageszczanie nasypu — 90,0 m?,
utozenie warstwy podsypkowej cementowo-piaskowej gr. 9 cm pod glowice — 20,0 m?,
utoZenie nawierzchni z kamienia polnego (gtowice) — 20,0 m?,
umocnienie dna i skarp plytami azurowymi — 24,0 m?,
ustawienie studzienek §ciekowych — 2 szt.
e ulozenie rur o $rednicy 200 mm — 10,0 mb
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-68/B-06050 ,,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze”.
2. BN-72/8932-01 ,,budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.
3. BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospotka.
4. Kruszywa do zasypki przepustu spelniajace wymagania normy PN-S-02205:1998[34] i PN-B-11112:1996[38].



D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy
thiczniowej przy przebudowie przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany
prostokatny w ciagu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1,

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegélowe dotyczace wykonania i odbioru podbudowy
z kruszywa tamanego.

Zakres robot obejmuje:

e  podbudowa z kruszywa lamanego gr. 200 cm — 90, 0 m?

e  ustawienie kraweznika betonowego — 30,0 mb

e  ustawienie obrzezy betonowych — 30,0 mb

e podsypka cementowo-piaskowa gr. 6 cm — 90, 0 m?

e nawierzchnia z kostki betonowej — 90, 0 m?

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§é wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania podbudowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inzyniera.

Zrodta materialéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robét, nie pozniej niz 30
dni przed rozpoczgciem robot.

Materialy do wykonanie podbudowy z tlucznia powinny sktada¢ si¢ z kruszywa tamanego, jednorodnego bez domieszek
gliny i innych zanieczyszczen. Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy BN-84/6774-02.

3. SPRZET

Uzyty sprzet do wykonania podbudowy powinien gwarantowa¢ wilasciwe wykonanie prac i winien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera budowy. Sprzet nie gwarantujacy zachowania wymagan jako$ciowych zostanie przez
Inzyniera niedopuszczony do robot.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa winien si¢ odbywaé samochodami samowyladowczymi, w sposdb przeciwdziatajacy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny speilnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
Teren pod wykonanie podbudowy winien by¢ wytyczony zgodnie z PW i zaleceniami Inzyniera. Paliki lub szpilki do kontroli
uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane.

5.1. Mechaniczne profilowanie i zaggszczenie podloza
Na dtugosci ok. 20,0 m wykona¢ mechanicznie profil drogi pod utozenie nawierzchni bitumiczne;j.

5.2. Podbudowa z thucznia kamiennego

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikalnie drobnych czastek gruntu do
warstwy podbudowy (powinna by¢ wyrownana i zaggszczona). Zgodnie z dokumentacjg nalezy ja wykona¢ w dwodch
warstwach i powinna by¢ zaklinowana warstwa klinujaca. Kruszywo grube powinno by¢ roztozone przy uzyciu rowniarki i
przewalowane walcem statycznym gladkim. Po przewalowaniu kruszywa grubego w warstwie gornej podbudowy nalezy
roztozy¢ kruszywo drobne i zawibrowa¢ walcem wibracyjnym. Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy
usuna¢ z podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci robot polega na sprawdzeniu wykonanych robdt z PW na podstawie pomiaréw i badan kontrolnych.



7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru dokonuje si¢ po utozeniu i zageszczeniu warstw w metrach kwadratowych w obecnosci Inzyniera budowy.
Jednostkg obmiarowg robot jest 1 m? i 1 mb.

Obmiar nie obejmuje dodatkowych wykonanych powierzchni nie wykazanych w PW, z wyjatkiem powierzchni
zaakceptowanych na pi$mie przez InZyniera.

Nadmierna grubos¢ lub powierzchni podbudowy w stosunku do PW, wykonana bez pisemnej zgody Inzyniera nie moze
stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptatg.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z Instrukcja
DP-T14. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie
pomiarow oraz ogledzin podbudowy. W przypadku, gdy istnieja watpliwosci co do jakoéci robodt lub rzetelnosci badan
Wykonawcy, Inzynier zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie ponownych badan. Koszty tych badan ponosi
Wykonaweca tylko w razie stwierdzenia usterek.

W przypadku stwierdzenia wad Inzynier ustali zakres wykonania robot poprawkowych wg zasad okreslonych w niniejszej
specyfikacji.

W przypadku, gdy wada nie ma zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i tak zostanie uznana przez Inzyniera, to
moze on dokona¢ potracenia kwotowego za obnizong jako$¢.

Roboty poprawkowe i wadliwie wykonane Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ przyjmuje si¢ wg obmiaru robét za 1 m?i 1 mb.

Cena jednostkowa robot obejmuje:

e  podbudowa z kruszywa lamanego gr. 200 cm — 90, 0 m?
e  ustawienie kraweznika betonowego — 30,0 mb

e  ustawienie obrzezy betonowych — 30,0 mb

e podsypka cementowo-piaskowa gr. 6 cm — 90, 0 m?

e nawierzchnia z kostki betonowej — 90, 0 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.

PN-84/S-96023  Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.



D.05.03.05. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego przy
przebudowie przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany prostokatny w ciagu drogi
gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej dla kat.
ruchu KR 1 wytwarzanej i wbudowanej na goraco.

Zakres robot obejmuje:

e nawierzchnia bitumiczna warstwa wigzaca gr. 4 cm — 120,0 m?

e nawierzchnia bitumiczna warstwa $cieralna gr. 3 cm — 120,0 m?

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace jakosci robot
Ogolne wymagania dotyczace jakosci robot podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”, pkt.2.

Materiaty pobiera¢ z atestowanej wytwdrni mas bitumicznych.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu zawarte sga w SST DM 00.00.00.”Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonania warstwy §cieralnej nawierzchni :
Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni z mieszanki z betonu asfaltowego powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
e  wytworni stacjonarnej o mieszaniu cyklicznym lub ciggltym do wytwarzania mieszanek mineralno- bitumicznych,
e uktadarek do rozkladania mieszanki min-asfalt,
e  skrapiarek,
e  walcow stalowych gtadkich $rednich lub cigzkich,
e  szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu zawarto w SST DM 00.00.00.”Wymagania ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

5.2.Mieszanka

5.2.1. Produkcja mieszanki bitumicznej

Mieszanke bitumiczng produkuje si¢ w otaczarkach o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej prawidlowe
dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki.
Dozowanie sktadnikow powinno byé wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta. Dopuszcza si¢ dozowanie
objetosciowe asfaltu przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci od temperatury. Asfalt w zbiorniku powinien by¢
ogrzewany w sposob posredni zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury +/- 5°C. Kruszywo powinno by¢ wysuszone
i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypekniacza uzyskata wlasciwa temperature. Maksymalna temperatura
goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki.

5.2.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze powinno mie¢ odpowiedni profil, powierzchnia powinna by¢ sucha i doktadnie oczyszczona z zanieczyszczen.
Maksymalna nierdéwno$¢ podtoza nie powinna by¢ wigksza niz 9 mm.

5.2.3. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z mieszanki bitumicznej o gr. do 7 cm nie moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nizsza
niz 10°C. Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki na wilgotnym i oblodzonym podtozu, podczas opadéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru. Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego podloze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa
lub asfaltem uptynnionym w ilo$ci od 0,2 do 0,5 kg/m?.



5.2.4. Ukladanie i zaggszczanie warstwy z mieszanki

Mieszanka powinna by¢ uktadana mechanicznie w sposob ciagly uktadarka z wilaczong wibracja i szer. jednego pasa
jezdnego. Mieszanka powinna by¢ zaggszczana walcami stalowymi gtadkimi. Ztacze robocze powinno by¢ roéwno obciete, a
powierzchnia obcietej krawedzi powinna by¢ posmarowana asfaltem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady dotyczace kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady dotyczace kontroli jakosci robdt podano w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypeliacza oraz kruszyw przeznaczonych
do produkcji betonu asfaltowego i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badan nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna
z zaprojektowang w recepcie.

6.3.2. Pomiar te7peratury sktadnikow mieszanki

Pomiar polega na odczytaniu temperatury na skali termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej.

6.3.3. Pomiar temperatury mieszanki

Pomiar temperatury mieszanki powinien by¢ dokonany przy zatadunku i w czasie wbudowania w nawierzchni¢. Pomiar
nalezy wykona¢ przy uzyciu termometru bimetalicznego z dokltadno$cig +/- 2°C, a temperatura powinna by¢ zgodna
Z Wymagang na recepcie.

6.4. Badania cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni

6.4.1 Szeroko$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ wykonanie nawierzchni nie ograniczonej kraweznikiem nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej
niz +/- 5 cm.

6.4.2. ROwno$¢ nawierzchni

Nierowno$ci podtuzne i poprzeczne nawierzchni nie mogg przekracza¢ 6 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancja +/- 0,5%.

6.4.4. Rzgdne wysokos$ciowe nawierzchni

Roznice miedzy rzgdnymi wysokosciowymi a rzgdnymi projektowanymi nie moga by¢ wigksze niz +/- 1 cm.

6.4.5. Grubos¢ nawierzchni

Grubo$¢ nawierzchni nie moze r6znic si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +/- 5 mm.

6.4.6. Sktad mieszanki powinien by¢ zgodny z receptura laboratoryjna.

6.4.7. Z¥acza podhuzne i poprzeczne

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania zlacza podluznego i poprzecznego polega na ogledzinach. Ztacza powinny by¢
réwne, w jednym poziomie i ze soba zwigzane.

6.4.8. Wyglad nawierzchni

Sprawdzenia wygladu nawierzchni nalezy wykona¢ przez ogledziny catej nawierzchni wykonanego odcinka. Wyglad
warstwy powinien by¢ jednorodny bez spekan, deformacji, plam i wyruszen.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
e jednostkg obmiarowg robot jest 1 m? warstwy nawierzchni z mieszanki bitumicznej, frezowania nawierzchni,
oczyszczenia i skropienia nawierzchni oraz 1 t dostarczonej masy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposdb odbioru

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly pozytywne wyniki.

8.3. Wady wykonania

W przypadku stwierdzenia wad Inzynier ustali zakres robot poprawkowych lub poleci rozbiorke wykonanych robot i
ponowne ich wykonanie wg zasad okreslonych w niniejszej SST. Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne wykonanych robot i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za obnizong wartosc.

8.4. Roboty poprawkowe

Roboty poprawkowe lub rozebranie i ponowne wykonanie rob6t Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
uzgodnionym z Inzynierem.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z mieszanki, oczyszczenia i skropienia nawierzchni oraz 1 t dostarczonej masy obejmuje:
e nawierzchnia bitumiczna warstwa wigzaca gr. 4 cm — 120,0 m?

e nawierzchnia bitumiczna warstwa $cieralna gr. 3 cm — 120,0 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-96025 Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

2. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

3. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych. Piasek.
4. PN-c-04024 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport.

5. PN-S-04001 Drogi samochodowe. Metody badafh mas mineralno-bitumicznych.

6. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypetiacz kamienny do mas bitumicznych.

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci plano grafem i 1ata.

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwirdw kruszonych produkowanych z naturalnie rozdrobnionego surowca
skalnego, przeznaczonych do nawierzchni drogowych, CZDP, 1984.

ZW-SMA 95.I1BDIM, 1995.

TN-169 Projekt normy PN-C-96170:1965 ,,Asfalty drogowe” IBDIM, 1995.

TN-170, PN ,,.Drogowe kationowe emulsje asfaltowe” IBDIM, 1994.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych.



D.08.01.01. UMOCNIENIE SKARP NASYPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem roboét ziemnych
skarp wystepujacych przy przebudowie przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust prefabrykowany
prostokatny w ciagu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania szczegétowe dotyczace robot wymienionych w pkt. 1.1.,
jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robodt
zwigzanych z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowiag wymagania szczegdétowe dotyczace robot zwigzanych z wykonaniem
robot wykonczeniowych.
Zakres robot obejmuje:
e oczyszczanie, plantowanie i mechaniczne $cinanie poboczy skarp nasypow — 120,0 m?
e  humusowanie i obsianie trawg - 60,0 m?

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z Projektem Wykonawczym, SST
oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania robot nalezy zastosowaé nastgpujace materiaty:
. trawa
e humus

3. SPRZET
Sprzet stosowany do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem uzupeknienia poboczy musi uzyskaé akceptacje Inzyniera.
Winien gwarantowa¢ wlasciwe wykonanie robot.

4. TRANSPORT
Przewozi¢ §rodkami transportu przewidzianymi do przewozenia tego typu materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
1.1. Skarpy nasypoéw wyprofilowaé , utozy¢ humus i obsiaé trawa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robdt polega na prawidlowym wykonaniu wszystkich elementow zgodnie z projektem.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru s3: 1 m2. Obmiar polega na okre$leniu faktycznego zakresu robot oraz obliczeniu rzeczywistych ilo$ci
wbudowanych materiatéw. Obmiaru dokonuje Wykonawca, w obecnosci Inzyniera. Wyniki pomiaru nalezy poréwnac z PW,
w celu okresleniu réznic w ilosci wykonanych robot.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiory robdt muszg by¢ dokonane zgodnie z Instrukcja DP-T14 o odbiorach robdt. W przypadku stwierdzenia usterek
Inzynier budowy ustali zakres i termin wykonania rob6t poprawkowych. Koszt robot obcigza Wykonawece.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowac za 1 mb zgodnie z obmiarem i po dokonaniu odbioru robdt. Cena jednostkowa obejmuje:
e oczyszczanie, plantowanie i mechaniczne $cinanie poboczy skarp nasypow — 120,0 m?
e humusowanie i obsianie trawg - 60,0 m?

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

N-B-11104 Materialy kamienne.

1P
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.



D.07.05.01. BARIERY OCHRONNE STALOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z ustawieniem barier
ochronnych wystepujacych przy przebudowie przepustu drogowego na rzece Swiniarc (km 12+446) na przepust
prefabrykowany prostokatny w ciagu drogi gminnej 147024 N w m. Lazyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowiag wymagania szczegdtowe dotyczace robot wymienionych w pkt. 1.1.,
jak rowniez niniejsza SST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robdt
zwigzanych z pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy prowadzeniu robot zwigzanych z wykonaniem
ochronnych barier stalowych bezprzektadkowych z prowadnica z profilowanej taSmy stalowe;.
Zakres robot obejmuje:
e ustawienie barier ochronnych — 22 mb

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§é wykonanych rob6t oraz za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, SST
oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Rodzaj barier — bariery stalowe typu U-11a.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzety zaakceptowanego przez Inzyniera. Do montazu mozna wykorzystac
nastepujacy sprzet:

e  zestaw sprzetu specjalistycznego do montazu barier,

e wiertnice do wykonywania otwordéw pod stupki,

e urzadzenia wbijajace lub wibromtoty do pograzania stupkéw w grunt.
4. TRANSPORT
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materialdéw do wykonania barier powinien odbywac si¢ tak, aby zachowac
ich dobry stan techniczny oraz by nie nastapito uszkodzenie powltoki cynkowe;j.
5. WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robdt nalezy wytyczy¢ tras¢ barier nad przepustem, ustali¢ lokalizacj¢ stupkow oraz okresli¢
wysokos¢ prowadnicy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie barier sprezystych bedzie polegato na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi W niniejszej SST
oraz w PW. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
e  ustawienie stupkow,
e  montaz wszystkich elementéw barier,
e  prawidlowo$¢ ich zamocowania,
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 mb wykonanej i zainstalowanej bariery ochronne;j.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru wykonania barier ochronnych nalezy dokonaé¢ na podstawie pomiardéw i ogledzin. W przypadku stwierdzenia roznic
w stosunku do PW i SST nalezy ustali¢ zakres rob6t poprawkowych, ktore to roboty Wykonawca dokona na swdj koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ za jednostke obmiarowg nalezy przyjmowaé za 1 mb zgodnie z obmiarem i ocenie jakosci rob6t w oparciu o
wyniki pomiaréw. Cena obejmuje:

e ustawienie barier ochronnych — 22 mb

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy PN-EN1317 Klasyfikacja barier ochronnych

1. PN-78/H-93461 Pas profilowy na drogowe bariery ochronne.

2. PN82/M-82054 Sruby, wkrety i nakretki. Podziat i oznakowanie.

10.2. Inne
1. ,,Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych”. Zat. Nr 1 do Zarzadzenia Nr 31/2010 Generalnego Dyrektora Drog
Publicznych z dnia 23.04.2010 r.



